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Импульсы в двоичном коде, несу-
щие информацию о скорости, с выхода
счетчиков DD5.1, DD5.2 поступают на
четырехканальные мультиплексоры
DD12, DD13. Если на управляющем вхо-
де ЕА мультиплексоров присутствует
высокий уровень, а на ЕВ — низкий, им-
пульсы скорости проходят на преобра-
зователи кода DD6, DD7 и далее на ин-
дикатор HG1.

В случае, когда на управляющем вхо-
де ЕА мультиплексоров DD12, DD13 низ-
кий уровень, а на ЕВ — высокий, к преоб-
разователям DD6, DD7 поступают импуль-
сы с выхода счетчиков DD11.1, DD11.2,
несущие информацию о пройденном пу-
ти. Сигналы управления мультиплексора-
ми вырабатывает логический узел, со-
бранный на логических элементах
DD10.4, DD14.3, DD14.4.

Импульсы датчика с выхода “антидре-
безгового” узла — с выхода элемента
DD1.3 — через конденсатор С8 поступа-
ют на вход инвертора DD10.4. Импульсы
высокого уровня с выхода этого инверто-
ра заряжают конденсатор С9. Когда на-
пряжение на конденсаторе С9 достигает
высокого уровня, на выходе элемента
DD14.3, соединенном с управляющим

входом ЕВ мультиплексоров DD12, DD13,
возникает низкий уровень, а на выходе
элемента DD14.4, с которого снимается
управляющий сигнал на вход ЕА мульти-
плексоров, — высокий.

После остановки велосипеда им-
пульсы с датчика прекращаются и че-
рез резистор R13 на вход инвертора
DD10.4 поступает напряжение питания.
В результате этого конденсатор С9 че-
рез резистор R14 разряжается до низ-
кого уровня и происходит переключе-
ние инверторов DD14.3 и DD14.4,
а следом за ними — переключение
мультиплексоров.
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Сетевые блоки питания малой мощ-
ности с гасящим конденсатором при-
меняются в современной радиоэлек-
тронной аппаратуре [1, 2]. Работа узла,
содержащего конденсатор, выпрями-
тель и стабилитрон (КВС) по схеме,
приведенной на рис. 1, подробно рас-
смотрена в [3]. Блок питания КВС пре-
восходит традиционный трансформа-
торный и импульсный с бестрансфор-
маторным входом блоки по простоте
конструкции и используемой элемент-
ной базы, а также по ремонтопригодно-
сти. И все же, как ни прост блок питания
КВС, но и его конструкция нуждается
в усовершенствовании, не снижая при
этом имеющихся преимуществ. Наобо-
рот, можно дополнительно получить
ряд полезных эксплуатационных
свойств.

Входная часть блока питания со-
держит балластный конденсатор С1
и мостовой выпрямитель из диодов
VD1, VD2 и стабилитронов VD3, VD4
(рис. 2,а). Осциллограмма выходного
напряжения диодно-стабилитронного
выпрямителя приведена на рис. 2,б
(когда напряжение на выходе превыша-
ет напряжение стабилизации стабили-
трона; в противном случае он работает
как обычный диод). От начала положи-
тельного полупериода тока через кон-
денсатор С1 до момента t1 стабилитрон
VD3 и диод VD2 открыты, а стабилитрон
VD4 и диод VD1 закрыты. В интервале
времени t1...t3 стабилитрон VD3 и диод
VD2 остаются открытыми, а через от-
крывшийся стабилитрон VD4 проходит
импульс тока стабилизации. Напряже-
ние на стабилитроне VD4 равно его на-
пряжению стабилизации Uст. 

Импульсный ток стабилизации, яв-
ляющийся для диодно-стабилитронно-
го выпрямителя сквозным, минует на-
грузку, которая подключена к выходу
моста. В момент t2 ток стабилизации
достигает максимума, а в момент t3 —
равен нулю. До окончания положитель-
ного полупериода остаются открытыми
стабилитрон VD3 и диод VD2. В момент
t4 завершается положительный и начи-
нается отрицательный полупериод,
от начала которого до момента t5 уже
стабилитрон VD4 и диод VD1 открыты,
а стабилитрон VD3 и диод VD2 закрыты.
В интервале времени t5...t7 стабилитрон
VD4 и диод VD1 продолжают оставаться
открытыми, а через стабилитрон VD3
при напряжении Uст проходит сквозной
импульс тока стабилизации, макси-
мальный в момент t6. Начиная от t7 до
завершения отрицательного полупери-
ода, остаются открытыми стабилитрон
VD4 и диод VD1. 

На этом цикл работы диодно-стаби-
литронного выпрямителя завершается
и рассмотренный процесс повторяется
в течение следующего электрического
периода в сети. 
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